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국토교통
기술분류

철도교통

□ 일본 국토교통성은 철도 자동운전 도입 확대를 위해 ′철도기술개발·보급촉진제도′를 활용한 신규 
기술개발 과제를 선정하고, 기관사 부족 대응과 철도 운영 자동화를 추진

○ 국가 지원 제도를 통해 민간 단독 추진이 어려운 철도 자동운전 기술의 개발과 현장 검증을 지원하고, 

철도 운영 자동화와 기술 보급 확대를 추진

 - 철도사업자의 수요는 있으나 개발 비용과 기술적 부담으로 민간 단독 추진이 어려운 기술과 지방

철도 운영 효율화를 위해 도입이 필요한 기술을 지원 대상으로 선정

 - ′철도 분야 자동운전 도입 추진을 위한 기술개발′을 주제로 과제를 공모하고, 외부 전문가 
위원회의 평가를 거쳐 신규 기술개발 과제 선정

○ 향후 기관사 부족에 대응하기 위해 자동운전 시스템 개발을 추진하고, 실제 철도 노선 적용과 

기술 보급의 확대를 계획

 - 자동운전 시스템을 운전 인력 절감에 기여하는 핵심 기술로 보고, 향후 기관사 부족에 대응하기 

위한 국가 차원의 기술개발 지원을 추진

 - 민간 주도로는 진척되기 어려운 기술개발을 지원하여 자동운전의 실제 구현을 촉진하고, 
지방철도 등으로의 보급할 수 있는 기반을 마련

□ 도시바는 실제 철도 노선을 활용해 장애물 검지와 차량 위치 계측 등 자동운전 핵심 기술을 

검증하고 자동운전 시스템 구현을 추진

○ 열차 전방 장애물 검지 기술개발과 현장 검증을 통해 자동운전 시스템의 안전성을 확보하고 
실제 도입할 수 있는 기반을 마련

 - 날씨 변화와 다양한 운행 환경에서도 열차 전방의 장애물을 정확하게 탐지할 수 있는 기능을 

개발해 자동운전 시스템의 안전성과 신뢰성 확보

 - 소형 장거리 LiDAR*를 활용해 열차 전방 장애물의 탐지 성능과 거리 측정 정확도를 향상시키는 

기술을 검증해 자동운전 안전성 확보

 * Light Detection and Ranging, 레이저를 발사한 뒤 반사되어 돌아오는 시간을 측정해 물체의 위치와 거리, 

형상을 정밀하게 파악하는 센서

○ 차량 위치를 정밀하게 계측하는 기술개발과 실제 철도 노선 검증을 통해 자동운전 시스템 

구현에 필요한 핵심 기술을 확보하고 실제 운행에 적용하는 기반을 마련

 - 선로에 설치된 위치 정보 전달 장치 없이 차량 위치를 정밀하게 계측할 수 있는 기술 등 
자동운전 핵심 기술을 개발

 - 실제 철도 노선에 적용되는 핵심 기술을 검증 자동운전 시스템 구축에 활용하고, 실제 철도 

현장에 적용하는 기반 구축

 ※ 출처 : 일본 국토교통성(2026.03.25), 철도기술개발·보급촉진제도 신규 기술개발 과제 선정 – 철도 분야 자동운전 

도입 확대를 위한 기술개발 추진
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일본, 기관사 부족 문제에 대응하기 위해 

철도 자동운전 기술개발과 도입 확대 추진


